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Colorado 
Springs

Hawaii

Ascension
Diego 
Garcia

Kwajalein
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Efectos Atmosféricos

Las señales del GPS se 
retrasan cuando pasan
por la atmósfera

Troposfera

Ionosfera

L < 10 km

L >> 10 km
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Incertidumbre por Baseline
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*********************************************************************
* GPS Schedule no 37 *
* for implementation on MJD 52212 (2001 October 30) at 0h UTC *
* Reference date MJD 50722 (1997 October 1) *
*********************************************************************

This is a suggested tracking schedule for international time comparisons
using GPS satellites in common-view between ten areas of the globe.

Area TAI Participating laboratories

Europe E AOS, BEV, CAO, CH, DLR, DTAG, IEN, IFAG,
IPQ, LDS, LT*, NMC*, NPL, OMH, OP, ORB,
PL*, PTB, ROA, SMU, SP, SU, TP, UME, VSL

East North America ENA NRC, USNO
West North America WNA CNM, NIST
Hawaii H
East Asia EA BIRM, CRL, CSAO, JATC, KRIS, NAO, NIM,

NIMT*, NRLM, PSB, SCL, TL
Australia and New Zealand A AUS, MSL
India I NPLI
Middle East ME ENIS*, INPL
South Africa SAF CSIR
South America SAM IGMA, ONBA, ONRJ
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GPS Schedule no 37 (30 October 2001)

*** E. North America *** *** W. North America *** *** East Asia ***
Class PRN Start Connects Class PRN Start Connects Class PRN Start Connects

h m h m h m
18 11 0 10 WNA,E,SAM 18 11 0 10 ENA,E,SAM A0 21 0 26 ME,I,E
18 08 0 26 WNA,SAM 18 08 0 26 ENA,SAM A1 21 0 42 ME,I,E
34 02 0 42 WNA,H 34 02 0 42 H,ENA A2 21 0 58 ME,I,E
19 08 0 58 WNA,SAM 19 08 0 58 ENA,SAM A0 14 1 30 ME,I,E
34 07 1 30 WNA,H 34 07 1 30 H,ENA A1 14 1 46 ME,I,E
35 07 1 46 WNA,H 35 07 1 46 H,ENA A2 14 2 2 ME,I,E
34 04 2 34 WNA,H,SAM 34 04 2 34 H,ENA,SAM A0 29 3 22 ME,I,E
35 04 2 50 WNA,H,SAM 35 04 2 50 H,ENA,SAM AC 21 3 54 I,A
D4 04 3 6 WNA,H,SAM D4 04 3 6 H,ENA,SAM 34 05 4 10 WNA,H,ENA
68 02 3 22 SAM 34 05 4 10 H,EA,ENA 35 05 4 26 WNA,H,ENA
69 02 3 38 SAM 35 05 4 26 H,EA,ENA 3C 06 4 42 A,H
34 05 4 10 WNA,H,EA 18 07 4 42 ENA,E,SAM 34 30 5 30 WNA,H
35 05 4 26 WNA,H,EA 34 30 5 30 H,EA 35 30 5 46 WNA,H,ENA
18 07 4 42 WNA,E,SAM 35 30 5 46 H,EA,ENA 34 06 6 34 WNA,H
68 07 4 58 SAM 74 04 6 2 ME,ENA,E 35 06 6 50 WNA,H,ENA
69 07 5 14 SAM 34 06 6 34 H,EA A0 01 7 6 ME,I,E
60 13 5 30 ME,SAM 35 06 6 50 H,EA,ENA AC 03 7 38 I,A
35 30 5 46 WNA,H,EA 18 24 7 22 ENA,E,SAM AD 03 7 54 I,A
74 04 6 2 WNA,ME,E 74 24 7 38 ME,ENA,E,SAM 34 17 8 26 WNA,H
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ISSN 1143-1393

Circular T 168 (2002 January 16)
Circulaire T 168

1 - Coordinated Universal Time UTC. Computed values of UTC- UTC(k).

(From 1999 January 1, 0h UTC, TAI-UTC = 32 s)

Date 2001 0h UTC Nov 26 Dec 1 Dec 6 Dec 11
MJD 52239 52244 52249 52254

Laboratory k UTC-UTC(k) (Unit is one nanosecond)

AOS (Borowiec) -215 -223 -241 -251
AUS (Sydney) -67 -68 -90 -99
BEV (Wien) -291 -286 -300 -281
BIRM (Beijing) 30 40 43 49
CAO (Cagliari) -2795 -2774 -2772 -2778
CH (Bern) -21 -16 -21 -26
CNM (Queretaro) -3 2 -11 -6
CRL (Tokyo) -29 -25 -25 -14
CSAO (Lintong) -28 -35 -47 -55
CSIR (Pretoria) 3822 3743 3682 3617
DLR (Oberpfaffenhofen) - - - -
DTAG (Darmstadt) 96 89 96 108
IEN (Torino) 0 6 -2 4
IFAG (Wettzell) -867 -891 -902 -924
IGMA (Buenos Aires) 8 6 24 25
INPL (Jerusalem) -2451 -2491 -2537 -2573
IPQ (Monte de Caparica) - - - -
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Ejemplo

Comparación en vista común del GPS de dos 
relojes con una separación próxima (baseline) a  
3 000 km del 18 de mayo al 6 de junio del 2005
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CONCLUSIONES

La técnica de vista común del GPS es un método 
que ofrece niveles de exactitud del orden de 15 ns
en la comparación de osciladores que se encuentran 
separados por grandes distancias

Durante el proceso de calibración, o comparación, 
los osciladores pueden seguir realizando las 
funciones para las cuales fueron habilitados
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CONCLUSIONES

Requiere de inversión para la compra de receptores 
GPS específicamente diseñados para realizar 
funciones de transferencia de tiempo 

Requiere la coordinación entre laboratorios  
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